scuela téc -a JPErio z de

Grado en Ingenieria dengemem

Electronica Industrial y Automatica Ustrial

Los Graduados en Ingenieria Electrénica Industrial y Automatica aplican
sus conocimientos al desarrollo de sistemas que intfroducen mejoras

en los mds variados procesos industriales: robética, automocién, producciéon y
distribucion de energia, tecnologia espacial, etc. Los sistemas electronicos
también pueden emplearse en dmbitos tan alejados de la industria como la
medicina, la agricultura, los procesos de distribucion de mercancias,

los sistemas de gestiéon de tréfico, la avidnica, etc. La electrénica industrial
v la automdtica permiten proporcionar los mejores resultados cuando se
oresentan como herramientas al servicio de otras disciplinas para conseguir
mejoras en éstas. Los Graduados en Ingenieria Electrénica Industrial y
Automdtica reciben formacién que les capacita para modelar, disefiar

y simular sistemas electrénicos analdgicos, digitales y de potencia, LN S NS _

asi como sistemas de control y automatizacién industrial. Robots méviles

Sistema electrénico industrial

ler Curso 60 ECTS 3er Curso 60 ECTS

Algebra lineal Oficina Técnica

Célculo Infinitesimal Teoria de Mdquinas y Mecanismos

Fisica | Electrénica Analégica

Quimica Electrénica Digital y Microprocesadores

Expresion Grdfica y Disefio Asistido por Ordenador Regulacién Automdtica Disefio y fabricacién de ruedas
Estadistica Medio Ambiente para robots méviles
Ampliacién de Matemdticas Electrénica de Potencia

Fisica ll Instrumentaciéon Electrénica

Informdtica Robdtica

Métodos Numéricos en Ingenieria Electrénica Automatizacion Industrial

Informdtica Industrial y Comunicaciones
2° Curso 60 ECTS

Economia General y de la Empresa
English for Professional and Academic Communication
Nivelacion de Inglés

Ciencia de Materiales il B 68 =Gl

Teoria de Circuitos Sistemas Electrénicos Industriales
Resistencia de Materiales Sistemas Electrénicos Digitales
Termodindmica Sistemas Informdticos Industriales
Organizacién Industrial Ingenieria de Control
Automdtica

Electrénica Materias Optativas (18 ECTS)
Tecnologias de Fabricaciéon Proyecto Fin de Grado

Mdquinas Eléctricas
Transmisiéon de Calor

Mecdnica de Fluidos POLlTECNlCA
Asignaturas optativas de 4° curso

ETS de Ingenieria y Disefio Industrial
Ronda de Valencia, 3

Practicas en Empresa Ampliacién de Fisica 28012 Madrid
2° |ldioma Extranjero: Francés Seguridad y Salud en el Trabajo http://www.etsidi.upm.es/ETSIDI
Comunicacion Oral y Escrita Asignaturas obligatorias de otros Grados de la ETSIDI
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Experimenta Formacién ingenieril basada en
Trabajar con simuladores para saber la instrumentacién
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Participa en Proyectos de Investigacion Trabajo cooperativo

|

B E B

E

[l

-

123 of 256 " zoomtoft | 166 0f 2

.

Tele

= —

nves

-l‘ 4 - e = o= = F & h. gar - .' asy -.- i - .: .~ FiB ] = L T L - B rF LT
Deteccion temprana de la enfermedad del Alhzeime: “Robot de Asistencia Hospitalario”, ROSA
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Pasiéon por aprender Fomenta la creatividad

practica

Practicas en empresas del sector
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Vehiculo autoguiado Concurso de Robética
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